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1 Generalidades

1.1 Introduccion

Estas Instrucciones de Instalaciéon y Funcionamiento, y el manual especifico sobre Instrucciones de
seguridad para los productos Sulzer de tipo ABS contienen informacién basica de obligado cumplimiento
durante el transporte, almacenaje, instalacion y puesta en marcha de los equipos. Por este motivo, es
fundamental que tanto el personal de instalacién como el responsable del funcionamiento y mantenimiento,
lean atentamente esta informacion antes de la instalacién y puesta en marcha.

Con este simbolo general de peligro se resalta especificamente el riesgo de peligro de muerte por in-
cumplimiento de las instrucciones de seguridad facilitadas en los manuales de funcionamiento.

e La presencia de voltaje peligroso se identifica con este simbolo de seguridad.

% Este simbolo alerta de peligro de explosion.

ATENCION El incumplimiento de las Instrucciones de seguridad para los productos Sulzer de
tipo ABS resaltadas de este modo puede llegar a producir dafnos en el equipo o
afectar a su funcionamiento.

NOTA Utilizado para informaciones importantes.

1.2 Uso adecuado

Los equipos de Sulzer estan construidos de acuerdo con la tecnologia actual y las normas de seguridad reco-
nocidas. No obstante, un uso inadecuado podria poner en peligro la vida y la integridad fisica del usuario o de
terceras personas, o llegar a producir dafios a la maquina u otros materiales.

Los productos Sulzer sélo deben utilizarse en perfectas condiciones técnicas y segun las instrucciones de
instalacion y funcionamiento, sin olvidar los criterios de seguridad y potenciales peligros. Cualquier otro tipo
de utilizacion distinta no se considera en conformidad con la normativa.

El fabricante/suministrador no asume ninguna responsabilidad sobre dafios producidos por este incumpli-
miento. El riesgo queda asumido exclusivamente por el usuario. En caso de duda, consulten a Sulzer Pump
Solutions Ireland Ltd. la modalidad de funcionamiento antes de utilizar el equipo.

Ante cualquier anomalia, detengan inmediatamente el equipo sumergible de Sulzer (motor, bomba, agitador o
aireador) y asegurenlo. El problema debe solucionarse con prontitud, informando al departamento de servicio
técnico de Sulzer si fuera necesario.

1.3 Limites de aplicacion de los RW/RCP

Los RW/RCP estan disponibles tanto en la versidn standard como en ejecucion anti-deflagrante (Ex)

(ATEX 11 2G Ex db IIB T4 Gb) a 50 Hz de acuerdo con las normas EN ISO 12100:2010, EN 809:1998 + A1:2009 +
AC:2010, EN 60079-0:2012 + A11:2018, EN 60079-1:2014, EN 80038-36:2016, asi como con homologacion FM
(NEC 500, clase I, division 1, grupo C&D, T3C) para 60 Hz.

Limitaciones: El rango de temperatura ambiente es de 0 °C a + 40 °C /32 °F a 104 °F

Profundidad maxima de inmersién 20 m / 65 ft

ATENCION Si la longitud del cable es inferior a 20 m / 65 ft, la profundidad maxima de sumergen-
cia se reduce en consecuencia. En casos especiales es posible alcanzar una profun-
didad superior a 20 m / 65 ft. Sin embargo, no debe excederse el numero maximo de
arranques especificado en la hoja de datos del motor. Para ello es necesario obtener
autorizacion de Sulzer como fabricante por escrito.
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,,» Con estos equipos no esta permitido el bombeo, agitacion o mezcla de liquidos inflamables
= 0 explosivos.

% En zonas de riesgo sélo esta permitido utilizar equipos en ejecucion anti-deflagrante (Ex).

Para el funcionamiento de equipos en ejecucion anti-deflagrante se aplica lo siguiente:

En zonas de riesgo debe garantizarse que el equipo esté inundado o sumergido en agua al conectarlo y
durante su funcionamiento. No estan permitidos otros tipos de funcionamiento, por ej., funcionamiento en seco
0 aspiracion en vacio.

ATENCION Los RW/RCP con homologacién Ex d IIB T4 no tienen DI en la camara de aceite.

ATENCION Tanto los RW 400/650 y RCP 400/500 con homologacién FM (NEC 500) estan equipa-
das con un DI en la camara de aceite.

Las siguientes indicaciones afectan al funcionamiento de los RW/RCP Ex:

Es necesario asegurarse de que el motor de los RW/RCP Ex esté completamente sumergido en todo momento
durante el arranque y el funcionamiento.

La vigilancia de la temperatura de RW/RCP anti-deflagrantes debe efectuarse por medio de sensores térmicos
bimetalicos o termistores segun DIN 44 082 conectados a un dispostivo de medicién adecuado certificado de
acuerdo con la norma 2014/34/EU y FM 3650.

Las siguientes indicaciones afectan al funcionamiento de los RW Ex con convertidor de frecuencia:

Los motores preparados para funcionar con variador de frecuencia o alimentacién no sinoidal deben estar
equipados con elementos de proteccion térmica ( PTC DIN 44082) conectados a un relé de temperatura espe-
cial para PTC certificado de acuerdo con la norma 2014/34/EU y FM 3650.

Los motores anti-deflagrantes (Ex) unicamente pueden utilizarse, sin excepcioén, dentro de la frecuencia de red
(de 50 a 60 Hz) indicada en la placa de caracteristicas.

En el caso de que la bomba vaya a trabajar en entornos de riesgo con variador de velocidad, péngase en
contacto con Sulzer para obtener asesoramiento técnico en relacion con las diferentes certificaciones y
normas relativas a la proteccion contra sobrecarga térmica.

ATENCION Las reparaciones de motores anti-deflagrantes sélo pueden realizarse en talleres
autorizados que dispongan del personal cualificado y utilizando piezas originales del
fabricante; de otro modo quedaria invalidada la certificacion Ex. Todos los compo-
nentes y medidas relevantes para Ex pueden obtenerse del manual de taller modular
y la lista de piezas de repuesto.

ATENCION En el caso de trabajos de reparacion realizados en talleres no autorizados y por per-
sonal no cualificado, dejaran de ser validas las certificaciones ex, por lo que, en con-
secuencia, el equipo ya no puede utilizarse en zonas con riesgo de explosion y debe
retirarse la placa ex (Fig. 6) que lleva y con la que se suministra.

1.4 Areas de aplicacion

1.41  Areas de aplicacion de RW

Los agitadores sumergibles ABS RW 400 y 650 con motor sumergible encapsulado y estanco a la presion del
agua son productos de alta calidad desarrollados para las siguientes aplicaciones en depuradoras municipales,
en la industria y en la agricultura:

®* Mezcla

* Agitacion

6006546-03 5



1.4.2  Areas de aplicacion de RCP

Las bombas de recirculacion RCP 400 y 500 de Sulzer son productos de primera calidad equipados con
motores sumergibles encapsulados y estancos a la presién del agua, y estan disefiadas para las siguientes
aplicaciones:

* Bombeo y recirculacion de lodos activos en plantas de tratamiento con eliminacién de nitrégeno (nitrificacion/
desnitrificacion).

* Bombeo de aguas pluviales y de superficie.
1.5 Caddigo de identificacion

Hidraulica Motor

AA BBCD UVVV/W-XY Ex|EC; CR— Material

0551-0003

Version Ex

Tamario del motor

Numero de polos del motor

Potencia nominal motor (P2 [kW] x 10)

Designacion de motor (p.gj. A)

N° identificacion

Tipo de hélice*

Tamafo nominal descarga
DN [cm] para RCP

Diametro de hélilce [cm] para RW

Serie

*Tipo de hélice: 1 = Hélice de mezcla (s6lo sin aro de corriente); 2 = Hélice de 2 alabes; 3 = Hélice de 3 alabes;
4 = Hélice de 2 alabes con aro de corriente; 5 = Hélice de 3 alabes con aro de corriente
7 = Hélice especial de 3 alabes para procesos con transportadores para biofilm

1.6 Datos técnicos

El nivel maximo de ruido en todos los equipos de las series RW 400 y 650 es de < 70 dB(A). Dependiendo del
tipo de instalacion, es posible que se sobrepase este valor de 70 dB(A), o el nivel de ruido ponderado.

ATENCION La temperatura maxima del liquido es de 40 °C / 104 °F en funcionamiento continuo
con el equipo sumergido.
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1.6.1 Datos técnicos RW 50 Hz

Hélice Motor (50 Hz/400 V) Instalacién
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[mm] | [1/min] kW] | [kW] [Al | [A] [kal | [kg]
RW 4021 400 702 o A 30/8 4,2 3,0 . 9,3 40 1 o | o ° o 96 | 107
RW 4022 400 702 o A 30/8 4,2 3,0 . 9,3 40 1| e | @ ° o 96 | 107
RW 4023 400 702 o A 30/8 4,2 3,0 ) 9,3 40 1 o | o . o 96 | 107
RW 4024 400 702 o A 30/8 4,2 3,0 . 9,3 40 1 o | o ° o 96 | 107
RW 4031 400 680 o A 40/8 5,6 4,0 e | 10,9 | 40 2 | e | o ° o 96 | 107
RW 4032 400 680 o A 40/8 5,6 4,0 e | 10,9 | 40 2 | e | o ° o 96 | 107
RW 4033 400 680 o A 40/8 5,6 4,0 e | 10,9 | 40 2 | e | @ ° o 96 | 107
RW 6521 580 470 o A 50/12 71 50 e | 18,2 52 2 e | o ) 155 | 173
RW 6522 580 470 o A 50/12 71 5,0 e | 18,2 52 2 | e | e . 155 | 173
RW 6523 650 470 o A 50/12 71 50 e | 18,2 52 2 | e | e ) 155 | 173
RW 6524 650 470 o A 50/12 71 50 e | 18,2 52 2 | e | @ . 155 | 173
RW 6525 650 470 o A 50/12 71 5,0 o | 18,2 52 2 | e | e ° 155 | 173
RW 6531 650 462 o A 75/12 10,3 75 e | 245 | 54 3 e | e ) 182 | 200
RW 6532 650 462 o A 75/12 10,3 75 e | 245 | 54 3 | e | e . 182 | 200
RW 6533 650 470 o A 100/12 13,3 10,0 e | 319 91 4 | e | @ ) 214 | 232

P, =Potencia absorbida; P, = Potencia en el eje

e = Standard ; o = Opcional

** Tipo de cable: 10 m/33 ft de cable con los extremos libres incluido en el suministro standard: 1 =1x7G1.5,2=1x10G1.5,3=1x10G 2.5
4=2x4G4+2x0.75

NOTA Datos también aplicables para modelos con aro de corriente (Ver apartado 1.5
Cédigo de identificacion). Consultar otros voltajes disponibles.
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1.6.2 Datos técnicos RW 60 Hz

Hélice Motor (60 Hz/460 V) Instalacion
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[mm] | [1/min] [kW] | [kW] [Al | [A] kgl | [kdl
RW 4021 400 858 o A 35/8 4,6 3,5 ° 8,7 38 1 o | o ol | o 96 | 107
RW 4022 400 858 o A 35/8 4,6 3,5 ° 8,7 38 1 ° ° o ° o 96 | 107
RW 4023 400 858 o A 35/8 4,6 3,5 ° 8,7 38 1 ° ° o ° o 96 | 107
RW 4024 400 841 o A 46/8 6,0 4,6 e | 10,3 | 38 2 e | @ ol | o 96 | 107
RW 4031 400 841 o A 46/8 6,0 4,6 e | 10,3 38 2 ° ° o ° o 96 | 107
RW 6521 580 571 o | A60/12 8,0 6,0 e | 175 | 50 2 e | @ o e | 155 | 173
RW 6522 580 571 o | A60/12 8,0 6,0 e | 175 | 50 2 e | @ o e | 155 | 173
RW 6531 650 567 o | A90/12 11,5 9,0 e | 239 | 52 2 ° ° o ° 182 | 200
RW 6532 650 567 o | A90/12 11,5 9,0 e | 239 | 52 2 e | @ o e | 182 | 200
RW 6533 650 567 o || A90/12 11,5 9,0 e | 239 | 52 2 ° ° o ° 182 | 200
RW 6534 650 569 o || A120/12 15,3 12,0 o | 314 88 3 ° ° o e | 214 | 232
RW 6535 650 569 o || A120/12 | 15,3 12,0 e | 31,4 | 88 3 | e | @ o e | 214 | 232

P, =Potencia absorbida; P, = Potencia en el eje

e = Standard ; o = Opcional

** Tipo de cable: 10 m/33 ft de cable con los extremos libres incluido en el suministro standard: 1=1x7G 1.5,2=1x10G1.5,3=1x10G 2.5

NOTA

4=2x4G4+2x0.75

Datos también aplicables para modelos con aro de corriente (Ver apartado 1.5

Cddigo de identificacion). Consultar otros voltajes disponibles.
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1.6.3 Datos técnicos RCP 50 Hz
Hélice Motor (50 Hz/400 V)
o - 5| e o ©
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S o kS T e o © S lal &3 S s¥ 85 o % v 8o
= ° T o o) ° R el - S® o5 2|6 x| 22
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° a ° 2 o s| 5|8 S - |3 L
2 e > s & £ g E & & |5 8
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[mm] | [¥/min] | [m] | [Vs] (kW] | [kW] (Al | [A] (ka]
RCP 4022 394 730 1,13 165 A 40/8 5,6 4,0 . 10,9 40 1 . . 118
RCP 4023 394 730 1,35 195 A 40/8 5,6 4,0 . 10,9 40 1 . ° . 118
RCP 4024 394 730 1,49 215 A 40/8 5,6 4,0 . 10,9 40 1 . ° . 118
RCP 4031 394 730 1,67 225 A 40/8 5,6 4,0 . 10,9 40 1 . ° . 118
RCP 4032 394 730 1,40 245 A 40/8 5,6 4,0 . 10,9 40 1 . . . 118
RCP 4033 394 730 1,21 280 A 40/8 5,6 4,0 . 10,9 40 1 . ° . 118
RCP 5031 492 470 1,08 390 A 50/12 71 5,0 . 18,2 52 1 . . ° 215
RCP 5032 492 470 1,30 440 A 75/12 10,3 7,5 . 24,5 54 2 . . . 250
RCP 5033 492 470 1,38 500 A 75112 10,3 75 . 24,5 54 2 . . . 250
RCP 5034 492 470 1,40 550 A 75/12 10,3 7,5 . 24,5 54 2 . ] ° 250
RCP 5035 492 470 1,45 585 A 100/12 13,3 10,0 . 31,9 91 3 . . . 255
RCP 5036 492 470 1,27 655 A 100/12 13,3 10,0 . 31,9 91 3 . ] . 255
P, =Potencia absorbida; P, = Potencia en el eje.
e = Standard ; o = Opcional.
**Tipo de cable: 10 m/33 ft de cable con los extremos libres incluido en el suministro standard: 1 =1x10G 1.5,2=1x10G 2.5,3=2x4G 4 +2x0.75
1.6.4 Datos técnicos RCP 60 Hz
Hélice Motor (60 Hz/460 V)
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[mm] | [1/min] | [m] | [I/s] (kW] | [kW] (Al | [Al (kal
RCP 4022 394 841 1,70 200 A 46/8 6,0 4,6 . 10,3 38 1 . . . 118
RCP 4023 394 841 1,85 245 A 46/8 6,0 4,6 . 10,3 38 1 ) . . 118
RCP 4024 394 841 1,62 265 A 46/8 6,0 4,6 . 10,3 38 1 . . . 118
RCP 4031 394 841 1,36 275 A 46/8 6,0 4,6 . 10,3 38 1 . . . 118
RCP 5031 492 570 1,62 460 A 90/12 11,5 9,0 . 23,9 52 1 . . . 250
RCP 5032 492 570 1,52 515 A 120/12 15,3 12,0 (] 31,4 88 2 . . . 255
RCP 5033 492 570 1,20 590 A 120/12 15,3 12,0 (] 31,4 88 2 . . . 255
RCP 5034 492 570 1,14 640 A 120/12 15,3 12,0 (] 31,4 88 2 . . . 255
P, =Potencia absorbida; P, = Potencia en el eje.
e = Standard ; o = Opcional.
**Tipo de cable: 10 m/33 ft de cable con los extremos libres incluido en el suministro standard: 1 =1 x 10G 1.5,2 =1 x 10G 2.5
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1.7 Dimensiones y pesos

NOTA El peso de los equipos aparece su placa caracteristica o puede consultarse en las
tablas del apartado 1.6 Datos técnicos.
1.71 Dimensiones RW
O o~ — o = T o — = o — o~
o N N 0 N 0 N N Vo No N
Dimension | SSsms | S3T8L | SBII | SIST
=2828 | 298¢ | 2¥8<8 | £¥8<8
D, 2 400 2 650 2 650 2 650
D, 2 560 2 810 2 810 2 810
d, 2 222,5 2 262,5 2 262,5 2 262,5
Ho60 262 - - -
H o 100 306 306 306 306
h, 700 1100 1100 1100
L, 060 665 - - -
L, o 100 700 830 970 970
L,o60 685 - - -
L, o 100 720 850 990 990
I 795 925 1065 1065
l, 060 300 - - -
I, 0100 300 400 630 530
X, 060 360 - - -
X, 0100 280 320 420 400
X, 060 300 - - -
X, 0100 310 330 430 410
min. |, g
% min. 190 8
_ —_—Zz .
ﬁf'\ £ ‘ =
LO1 -~ .
/7 o
s 1 T E -
J © < % ‘ o
2 a
L, B N J
g8 (& — % | .
_ Ch:) ] a
= 4 QY o ‘ v
~ ©|  060x60 4
L I | = | .
= b E < y
\1 B < a
XZ
|
L)
a A . . - ‘ o060 +22°/30°

o 100 £ 15°/22°/30°

Fig 1. Dimensiones RW
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1.7.2 Dimensiones RCP
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-85 2 EN 10255-M
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o 332

]
min. 800
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min. 400
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H

Fig 2. RCP 400
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min. 1000
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S
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o !
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c M - 865 (A50/12)
€ I 1005 (A75/12, A90/12, A100/12, A120/12)
L X
.V “ X =PN6 Type 11, DIN EN 1092-1

Fig 3. RCP 500
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1.7.3

ATENCION

12

]

Control de medidas constructivas de la brida

>N

Brida Grado , Y “
DN (mm)
400 22 *05
500 24 *05
NPS (inch)
16" 1.44 001
20" 1.69 "%

Brida PN6 DIN EN1092-1 Typ 11

Fig 4. Medidas constructivas brida

Brida Class125 ANSI B16.1-2010

0555-0001

Antes de instalar la bomba de recirculacién debe comprobarse la medida”Y” de la
brida. Es importante observar las dimensiones especificadas en la tabla; en caso
necesario, la brida debera ser retocada.

6006546-03



1.8 Placa de caracteristicas

Recomendamos escribir la informacion de la placa caracteristica original en la siguiente reproduccion de la
misma para que estos datos se encuentren disponibles en todo momento.

§ Leyenda
su LZER C € UK IP 68 g IP68 Tipo de Proteccion
cA Typ. Denominacion de tipo
Typ. # # Afo de construccion (mes/afio)
Nr sn i Nr Ref.
Sn N.° de serie
UN IN S1 3~ Hz o N.° de pedido
P1: Insul. CL.F n UN Tensién nominal \%
p2: IN Corriente nominal A
Weight @ Prop Max amb Temp S1 Funcionamiento continuo
Y [HHO« O <70dB 3~ Numero de fases
Sulzer Pump Solutions Ireland Ltd. Hz Frecuencia Hz
Wexford, Ireland. P1 Potencia (consumo) kW
www.sulzer.com Insul. CI.LF Clase de aislamiento
n N.° de revoluciones rpm
P2 Potencia (salida) kW
Fig 5. Placa de caracteristicas 50 Hz Weight Peso kg
@ Prop. @ la hélice mm
Max amb Temp Temp. ambiente maxima 40 °C
v Profundidad max. de inmersion m

Do not open while
© SULZER |-Sorgisea ®
Nicht unter

c € gf\lgBXXXXXXX Spannung 6ffnen
112G Ex hdb 1B T4 Gb
3} PTB 16 ATEX w## X &

#iHHE: RW 400/RCP400 = 1034,
RW 650/RCP500 = 1035

Fig 6. Placa de caracteristicas ATEX

NOTA
n° serie.

6006546-03

HiHE

Sentido de rotacién del arbol
del motor

<70dB

Nivel de ruido

En todas sus consultas deben indicar el modelo del equipo, asi como su n° articulo y
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2 Seguridad

Las recomendaciones generales y especificas sobre salud y seguridad se detallan en un manual independiente
denominado Instrucciones de seguridad para los productos Sulzer de tipo ABS.

En caso de duda o consulta acerca de algun aspecto sobre seguridad, ponganse en contacto con Sulzer
3 Transporte y almacenamiento

3.1 Transporte
c El equipo nunca debe levantarse tirando del cable de alimentacién.

En funcion del modelo, los equipos llevan un asa de elevacion/cancamo donde se engancha una argolla y una
cadena para facilitar su transporte, instalacién o retirada.

c Es preciso tener en cuenta el peso total de los equipos (ver placa Fig. 2). Cualquier elemento de eleva-
cion utilizado, incluyendo gruas y cadenas, debe estar adecuadamente dimensionado para el peso del
equipo, ademas de cumplir las normas de seguridad.

Protejan el equipo para que no pueda llegar a rodar.

Los equipos se preparan para su transporte colocandolos sobre una superficie totalmente horizontal de
gran resistencia y protegiéndolos de posibles vuelcos.

iNunca permanezcan ni trabajen bajo la zona de alcance de una carga suspendida!

La altura del gancho de elevacién debe ir en funcién de la altura total del equipo, asi como de la longitud
de la cadena que se va a enganchar.

>bB b b

3.2 Protecciones de seguridad para el transporte

3.21 Proteccion contra la humedad del cable de conexion del motor

Los cables de conexion del motor salen de fabrica protegidos contra la humedad por medio de unos manguitos
retractiles colocados en los extremos.

ATENCION Estas protecciones soélo deben retirarse inmediatamente antes de efectuar la
conexion eléctrica del equipo.

Es preciso prestar especial atencion al almacenaje o instalaciéon de la bomba en lugares que pudieran llenarse
de agua antes de realizar el tendido y la conexion del cable de alimentacion del motor. Cuiden de que los
extremos de los cables, aunque lleven los manguitos protectores, no entren en contacto con el agua.

ATENCION Estas protecciones sdélo son efectivas contra salpicaduras de agua o similar, pero no
realizan un sellado estanco. Los extremos de los cables no deben sumergirse porque
podria entrar agua en la camara de conexiones del motor.

NOTA Si existe alguna posibilidad de entrada de agua, aseguren los cables de manera
que sus extremos se sitiien por encima del nivel maximo de inundacién posible.
Asegurense de no danar el cable o su aislamiento durante su manipulacién.

14 6006546-03



3.3 Almacenamiento de los equipos

ATENCION Los productos Sulzer deben protegerse de influencias climatolégicas tales como
radiaciones directas de los rayos UV del sol, alta humedad atmosférica, emisiones
agresivas de polvo, dafios mecanicos, heladas, ... Conservar el embalaje original de
Sulzer con las correspondientes protecciones de transporte (segun vienen de fabri-
ca) constituye la mejor proteccion para el equipo.

Si los equipos estuvieran expuestos a temperaturas por debajo de 0 °C/ 32 °F es
necesario asegurarse de que no queda agua en la hidraulica, en el sistema de refri-
geracion u otras partes. En el caso de fuertes heladas, y si fuera posible, no deben
moverse los equipos ni los cables.

En caso de almacenamiento en condiciones extremas, por ej., climas sub-tropicales
o desérticos, deben tomarse otras medidas adicionales que les facilitariamos si éste
fuera su caso. Solicitenlas si fuera necesario.

NOTA En términos generales, los equipos Sulzer no precisan de ningin mantenimiento
especial mientras se encuentran almacenados. Tras un largo tiempo de almacena-
miento (mas de un ano), el eje del rotor debe girarse unas cuantas veces con la mano
con el fin de evitar que se peguen las caras de estanqueidad de las juntas mecanicas.
Al dar vueltas al eje, nuevo aceite lubricante llega a las superficies de estanqueidad
para que funcionen correctamente las juntas mecanicas. Los rodamientos del eje del
rotor no requieren mantenimiento.

4 Descripcion del equipo

4.1 Descripcion general
* Hélice hidraulicamente optimizada de gran resistencia al desgaste.
* El eje del motor se apoya sobre rodamientos de bolas con lubricacion permanente y libres de mantenimiento.

* El eje esta sellado en la parte del liquido por medio de una junta mecanica de primera calidad e
independiente del sentido de giro.

® La camara de aceite esta llena de lubricante (no es necesario realizar cambio de aceite).

Motor

® Motor trifasico con rotor en jaula de ardilla.

® Tensién nominal: 400 V 3~ 50 Hz / 460 V 3~ 60 Hz.

® Consultar disponibilidad de otras tensiones.

® Clase de aislamiento F = 155 °C / 311 °F, Tipo de Proteccion IP68.

® Temperatura del liquido para funcionamiento continuo: +40 °C / 104 °F.

Sistema de vigilancia del motor

* Todos los motores llevan sondas térmicas que paran el motor en el caso de alcanzar una temperatura
excesiva. Las sondas deben ir conectadas correctamente al cuadro eléctrico.

Sistema de vigilancia de la junta

*® El electrodo DI realiza la funcién de vigilancia de la junta y avisa de la entrada de agua en la camara de
conexiones mediante una sefial efectuada por un dispositivo electrénico especial.

Funcionamiento con variadores de frecuencia

* Todos los RW/RCP pueden funcionar con variadores de frecuencia si su seleccién es la correcta para la
aplicacion especifica a la que van destinados. Deben respetarse la Normativa EMC y las Instrucciones
de instalaciéon y funcionamiento del variador.

6006546-03 15



4.2 Diseino
4.21 RW 400 y 650
Fig 7. RW 400/650

Leyenda

1 Soporte guia 8 Junta mecanica

2 Entrada de cable 9 Protector tornillo de la hélice
3 Camara de conexiones 10 Hélice

4 Sellado de la camara del motor 11 Eje + Rotor y rodamientos
5 Estator 12  Anillo deflector (SD)

6 Anilla de elevacion con grillete

7 Cubierta de acero inoxidable (opcional)

16
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422  RCP 400y 500

4

Jin ~-||||||:E_

11
10

Leyenda

Soporte guia

Entrada de cable

Camara de conexiones
Sellado de la camara del motor
Estator

Asa para gancho o cable

N o g h WON =

Cono de entrada

6006546-03

10
11
12
13

Fig 8. RCP 400/500

Junta mecanica

Protector tornillo de la hélice

Hélice

Eje + Rotor y rodamientos

Anillo deflector (SD)

Electrodo DI (Detector de humedad)

0557-0001
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4.3 Funcionamiento con variadores de frecuencia

Por el disefio del estator y el grado de aislamiento de los motores de Sulzer es posible utilizarlos con varia-
dores de frecuencia. Sin embargo, se debe tener en cuenta que para el funcionamiento con variadores de
frecuencia se deben dar las siguientes condiciones:

* Se deben cumplir las directrices sobre compatibilidad electromagnética (EMC).

*® Las curvas de velocidad/de par para motores operados con convertidores de frecuencia las encontrara en
nuestros programas de seleccion de productos.

* Los motores anti-deflagrantes deben llevar termistores (sensor térmico tipo PTC).

* Los motores anti-deflagrantes (Ex) Unicamente pueden utilizarse, sin excepcién, dentro de la frecuencia de
red (de 50 a 60 Hz) indicada en la placa de caracteristicas. Hay que asegurarse de que la corriente nominal
indicada en la placa de caracteristicas no se supere tras el arranque de los motores. Tampoco debe exceder-
se el numero maximo de arranques especificado en la hoja de datos del motor.

* Los motores sin proteccion anti-deflagrante (no Ex) unicamente deben utilizarse en la frecuencia de red
indicada en la placa de caracteristicas. Cualquier uso fuera de estos limites precisara la autorizacién por
parte del fabricante (Sulzer).

* Para la aplicacion de variadores de frecuencia con motores Ex se deben considerar los requerimientos espe-
ciales sobre los tiempos de disparo de los elementos de control de temperatura.

* Debe ajustarse la frecuencia minima de manera que no descienda por debajo de 25 Hz.
* Debe ajustarse la frecuencia maxima para garantizar que no se sobrepase la potencia nominal del motor.

Los variadores de frecuencia actuales trabajan cada vez mas con frecuencias de corte elevadas y bruscos
flancos de tension. De esta forma se reduce el desgaste del motor y los ruidos que éste origine. Lamentable-
mente este tipo de senales de salida de los variadores generan mayores picos de tension en el bobinado. Por
experiencia sabemos que estos picos pueden afectar negativamente en la vida util del motor, en funcién de la
tension de servicio y de la longitud del cable que va del variador al motor. Para evitar esto, se deben equipar
los convertidores de frecuencia con filtro senoidal en caso de funcionamiento en la zona indicada como critica
(segun Fig. 9). Para ello se debe elegir el filtro teniendo en consideracién la tension nominal, la frecuencia de
corte de conmutacioén, la corriente nominal y la frecuencia maxima del variador de frecuencia. Hay que asegu-
rarse de que la tensidon nominal se aplique a la caja de bornes del motor.

8
u,vl :
660
600 Zona critica
/./
.
L
460 R
.7 /// #
! o A -
400 A T
P - . . B -
380 L LT //zz —
.. ".-.- . z_,z . . )
- . - - P Y
. . /,/// LT ,/,/,/,/
P - - P
PRI // / - /’: B ///z///%/. z///
230 = - Zona no critica Ll 4
E //z/- P ////////z/z/? R .// g
/zzf""/////////zz.-....?// ///
UL T ST T i L o

E -

e e e . ///’zz
10 50 100 150 L[m]

L = longitud total del cable (del variador de frecuencia al motor)

Fig 9. Zona critica/no critica
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NOTA

5.2

Instalacion

Deben cumplirse las instrucciones de seguridad incluidas en apartados anteriores.

Instalacion de RW/RCP

Debe tenerse especial cuidado en colocar los cables de conexién de manera que los alabes de la
hélice no puedan engancharlos ni estar expuestos a ninguna tension.

La conexiones eléctricas se realizan segtn 5.7 Conexién eléctrica.

Recomendamos el empleo de accesorios originales Sulzer en la instalacion de los
agitadores RW/RCP.

Pares de apriete

Pares de apriete para tornillos Sulzer en acero inoxidable A4-70:

Rosca

M6 M8 M10 M12 M16 M20 M24

Pares de apriete

6,9 Nm 17 Nm 33 Nm 56 Nm 136 Nm 267 Nm 460 Nm

5.2.1

6006546-03

Las arandelas de seguridad Nord-Lock®.

1176-00

Fig 10. Posicion correcta de las arandelas de seguridad Nord-Lock®
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5.3 Ejemplos de instalacion de RW

5.3.1

Ejemplo de instalacion con accesorios para soporte guia cerrado

Para este tipo de instalacién, recomendamos la utilizacién del soporte guia cerrado (ver Fig. 15 Soporte guia

0558-0001

3
2
A

A
N

Fig 11. Ejemplo de instalacion con accesorios para soporte guia cerrado

cerrado).
/
2
N iilw
Ne ‘b
% : “ \"
L — &
| 5%
Leyenda
1 Elemento de elevacion con torno mural y cable 5
2 Soporte superior con placa de bloqueo 6
3 Soporte guia cerrado 7
4 Placa de anclaje 8

20

Tope de seguridad

Tubo guia cuadrado giratorio

Abrazadera y gancho para el cable

Tope para amortiguador de vibraciones (opcional)

6006546-03



5.3.2

Ejemplo de instalacion con soporte guia abierto con otras posibilidades de fijacién

Para este tipo de instalacion, recomendamos la utilizacion del soporte guia abierto (ver Fig. 15 Soporte guia

0559-0001

Fig 12. Ejemplo de instalacion con soporte guia abierto con otras posibilidades de fijacion

abierto).
Leyenda
1 Equipo de elevacion transportable
2 Brazo giratorio
3 Zocalo (fijo)
4 Tubo guia cuadrado giratorio

6006546-03

Soporte giratorio de montaje mural
Soporte guia abierto

Abrazadera y gancho para cable
Soporte para enrollar el cable

21



5.3.3 Ejemplo de instalacién fija i

ndependiente

Para este tipo de instalacién, recomendamos la utilizacion del soporte guia abierto (ver Fig. 15 Soporte guia abierto).

Fig 13

Leyenda

Soporte para enrollar el cable

Soporte superior del tubo

Abrazadera y gancho para cable
Elemento de elevacién Sulzer 5 kN
Tuo guia cuadrado

Soporte guia abierto

Amortiguador de vibraciones (opcional)
Conector de tubo

Placa de anclajer

© 00N O WN -

N
N

. Ejemplo de instalacioén fija independiente

0560-0001
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5.3.4 Instalacion fija con amortiguador de vibraciones

Si la instalacién del agitador en la balsa se va a realizar en un punto fijo, recomendamos utilizar un apoyo con
el amortiguador de vibraciones. En este caso debe instalarse otro tubo cuadrado mas como apoyo (60 x 60) al
tubo guia principal. Es posible pedir aparte el amortiguador de vibraciones adecuado para cada agitador, ver

tabla siguiente:

Asignacion del amortiguador de la vibracion

Agitator N° Ref. Articulo
RW 400 6 162 0019
RW 650 6 162 0020 (A50/12, A 60/12), 6 162 0027 (A75/12, A 90/12, A100/12 A 120/12)

54 Soportes guia

Fig 14. Ejemplo de instalacion fija con amortiguador de vibraciones

Los soportes guia con inclinacién en vertical (s6lo opcional) estan disponibles en version abierta y cerrada
para todos los agitadores de la serie.

-

£

©

Abierto

6006546-03

Il M
7 /I
N~
(¢ (@)

Cerrado

Fig 15. Soporte guia abierto/Soporte guia cerrado

0561-0001

0563-0001
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5.4.1 Ajuste del soporte guia abierto con inclinacién vertical (Opcional)

Leyenda

Guiadera

Camisa de teflon
Tornillos de fijacion
Tornillos hexagonales
Rodillos de deslizamiento

a b WON -

24

Fig 16. Soporte guia abierto con inclinaciéon vertical

6
7
8
9

Pletinas de ajuste
Tornillo de cabeza hueca
Tubos huecos

Arandelas

0564-0001

10 Tuercas hexagonales

11 Tornillos de cabeza hueca
12 Perno basculante

13 Pasadores

6006546-03



5.4.2 Ajuste del soporte guia cerrado con inclinacion vertical (Opcional)

Leyenda

Guiadera

Camisa de teflon

Rodillos de deslizamiento
Varilla (corta)

Pasadores

Pletinas de ajuste

oo WN -

6006546-03

9 (2x)

0565-0001

Fig 17. Fig. 25 Soporte guia cerrado con inclinacién vertical

—_ =

- O © 0o N

Varilla (larga)

Arandelas

Tuercas hexagonales
Tornillos de fijacion
Tornillos de cabeza hueca
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5.4.3

Alinear con soporte montado

El agitador debe colocarse suspendido con el soporte guia alineado con respecto a la guiadera.Una vez que el
agitador tenga la inclinacion deseada, se debera ajustar el anillo o brida alrededor del mismo hacia delante o
hacia atras para que el tiro se realice en vertical. De este modo se garantiza que el agitador pueda deslizarse
arriba y abajo del tubo guia sin dificultad.

ATENCION

5.5

Fig 18. Colocacion con el soporte guia acoplado

0566-0001

Los danos en el soporte debido a una alineacién errénea no estan cubiertos por la

garantia.

Longitud de los tubos guia RW (forma cuadrada)

En la tabla siguiente se facilita la longitud méaxima de los tubos guia segun la flexibn maxima permitida de
1/300 th. de su longitud. Estos valores se han determinado en agua limpia con una densidad de 1000 kg/m?y
son los maximos admisibles para el agitador mas potente de cada serie.

Longitudes maxima del tubo

guia (L) en instalaciones con tubo guia cuadrado

Agitator/ Con equipo de elevacion Con equipo de elevacion Tubo guia con anclaje a muro
Acelerador de encastrable independiente adicional
corriente 0 3 —— R S 5
K
4 E
_ TET
! 1
- | =] .
iy .

RW 400 02“x3/16,L<5m 02“x3/16%L<5m 02“x3/16,L<5m
n60x60x4,L<4m o60x60x4,L<5m n60x60x4,L<5m
0100x 100x4,L<9m o100x100x4,L<10m o100x100x4,L<10m

RW 650 o0100x100x4,L<5m 0100x100x4,L<6m 0100x100x4,L<6m

o0 100x100x6,L<6m

0100x100x6,L<7m

0100x100x4,L<6m

o0100x100x8,L<7m

0100x100x8,L<8m

0100x100x4,L<6m

26
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5.6

5.6.1

6006546-03

Instalacion de RCP

Ejemplo de instalaciéon con elemento de elevacion Sulzer

Fig 19. Ejemplo de instalaciéon con elemento de elevacién Sulzer 5 kN

0570-0001
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5.6.2 Instalacion del tubo guia

Q Deben cumplirse las instrucciones de seguridad incluidas en apartados anteriores.

ATENCION La colocacién de la tuberia de descarga y de la brida necesaria DIN EN 1092-1 PN6
debe realizarse en obra antes de montar el tubo guia. Al colocar la brida DIN ningun
agujero debe quedar en el eje, sino situados simétricamente a cada uno de los lados
del mismo. Asegurense de que la brida DIN quede bien fijada en el hormigén.

w
0571-0001

Fig 20. Instalacion del tubo guia

® Colocar el soporte (20/6) en la brida DIN (20/9) y asegurar con tuercas hexagonales (20/7), arandelas elasti-
cas (20/8) y tuercas especiales (20/10).

ATENCION La parte mecanizada de las tuercas especiales (20/10) debe apuntar hacia el centro
de la brida.

* El soporte del tubo guia (20/1) debe estar verticalmente en linea con el soporte (20/6). Poner unos tacos para
pared (20/4) pero no apretarlos todavia.

® Colocar el tubo guia (20/5) a lo largo de la seccion cénica del soporte (20/6) y determinar la longitud desea-
da. Para esto medir el borde superior del soporte (20/1).

® Cortar el tubo guia (20/5) a la longitud deseada y colocarlo sobre la parte cénica del soporte (20/6).

® Presionar el soporte del tubo (20/1) dentro del tubo guia (20/5) hasta el fondo. Ahora aprieten los tornillos
hexagonales (20/3) con unas arandelas (20/2).
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5.6.3 Colocacion de los cables de conexion del motor de RCP

Q Deben cumplirse las instrucciones de seguridad incluidas en apartados anteriores.!

NOTA Las abrazaderas para cable que se mencionan en estas instrucciones no estan
incluidos en el suministro standard de las bombas de recirculacion RCP.

0572-0001

Fig 21. Colocacion de los cables de conexion del motor

® Colocar la abrazadera de cable (21/2) con un salvacable de goma (21/3) en el cable de conexion cerca del
propio RCP y fijar con un tornillo hexagonal (21/1).

* Enganchar una anilla (21/4) a la abrazadera del cable (21/2) y unirlo a la cuerda o cadena.

Q Debe tenerse cuidado de que los cables de conexidn se coloquen de manera que la hélice no pueda
atraparlos y que tampoco estén sometidos a ninguna tension.

® Ir colocando el resto de abrazaderas de la misma manera. El espacio entre ellas puede ir haciéndose mayor
segun se vayan distanciando del equipo.

® Colgar el cable de conexién del gancho correspondiente utilizando el tensor de cable (21/7).

Q La conexiodn eléctrica debe realizarse segun instrucciones en apartado 5.7 Conexién eléctrica.
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5.6.4 Descenso de RCP por el tubo guia

Q Deben cumplirse las instrucciones de seguridad incluidas en apartados anteriores.

El equipo RCP y la pieza guia se engancha al tubo guia segtin queda reflejado en la ilustracién y va bajando a
lo largo de éste hasta que alcanza su posicion final y queda asentado. Al mismo tiempo debe ir soltandose el
cable con mucho cuidado (véase la figura 23).

Para garantizar que la bomba RCP se inclinara lo suficiente como para bajar correctamente por el tubo guia,
hay que comprobar el angulo de la bomba establecido por el gancho de elevacion cuando se encuentra
suspendida del aparejo elevador antes de proceder a realizar el descenso. Con este fin, comenzar a elevar la
bomba desde una superficie horizontal y comprobar que el extremo posterior del soporte de fijacion se levanta
del suelo entre 2 y 4 cm antes de que el extremo delantero comience ya a elevarse (véase la figura 22).

0573-0001

Fig 22. Comprobacién de angulo de instalacion de la bomba

ATENCION El cable de alimentacién debe ir unido a la cuerda o cadena de manera que no pueda
engancharse en la hélice ni estar sometido a ninguna tension.

Una vez haya bajado el RCP debe aflojarse la tension de la cuerda o cadena.
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Fig 23. Descenso Acoplamiento de RCP

5.7 Conexion eléctrica

A Deben cumplirse las instrucciones de seguridad incluidas en apartados anteriores.

Antes de poner en marcha el equipo, un electricista cualificado debe verificar que existen las medidas
eléctricas de proteccidon necesarias. La puesta a tierra, el neutro, los diferenciales, etc. deben estar en
conformidad con la normativa de la Compaifiia eléctrica local, y personal cualificado debe garantizar que su
funcionamiento es correcto.

ATENCION El sistema de suministro eléctrico en el lugar de instalaciéon debe cumplir con la
Normativa VDE o las de la Companhia de suministro eléctrico local correspondiente
en cuanto a la seccién transversal y la caida de tensién maxima. La tensién que
figura en la placa de caracteristicas debe ser la misma que la de red.

c Personal cualificado debe conectar los cables de alimentacién y control del equipo a los terminales
del cuadro eléctrico segun los esquemas de conexiones reflejados en las instrucciones y en cumpli-
miento de la normativa local vigente.

El cable de alimentacion eléctrica debe ir protegido con un fusible de retardo adecuadamente dimensionado de
acuerdo con la potencia nominal del equipo.

En estaciones de bombeo/depdsitos debe efectuarse una compensacion de potencia segun
EN 60079-14:2014 [Ex] o IEC 60364-5-54 [no Ex] (Normativa para la instalacién de tuberias - Medidas de
proteccién en instalaciones eléctricas).
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Si los equipos se suministran con un cuadro de control standard, éste debe protegerse de la humedad y prever
un enchufe CEE con toma de tierra situado por encima del nivel de inundacion.

ATENCION El unico método de puesta en marcha permitido es el que se especifica en el capitulo
1.6 “Datos técnicos del motor” o en la placa de caracteristicas. En caso de requerir

otro distinto, consulten antes al fabricante.

En caso de equipos suministrados sin cuadro de control, se aplica lo siguiente: RW
so6lo debe funcionar llevando conectado un interruptor de proteccion del motor con

relé de sobrecarga y sondas térmicas.

5.71 Esquemas de conexién standard del motor, rango de tension de alimentacién
380-420 V 50 Hz / 460 V 60 Hz

50 Hz 60 Hz
A 30/8 A 35/8

PE

0575-0001
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Fig 24. Un cable de alimentacion con conductores de control integrados (conexién interna en el motor sélo para motor < 3 kW)

S g 50Hz 60 Hz
- 31 5 A40/8 A 46/8
\vz I V1 w A50/12 A60/12

72— A 75/12 A 90/12
we A 120/12
u2

V2

Lo Fo

o F1

T

— DI

Fig 25. Un cable de alimentacion con conductores de control integrados
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Fig 26. Dos cables de alimentacion con conductores de control integrados
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5.7.2 Identificacién de los cables

Arranque directo conexion en estrella U1 -
L1 L2 L3 Conexién g
u2 :
w2 \Z
u1 V1 W1 U2, v2, w2 \
W1 V1
Arranque directo conexion en triangulo s
L1 L2 L3 - w2/ \ U1 §
W1 U2
U1, w2 V1; U2 Wi1; V2 - 5

El "elemento de vigilancia térmica” (F1) debe conectarse de manera que sea necesario efectuar el
A rearme de forma manual tras una activacion de dicho sistema quedando el contactor del equipo

bloqueado.

ATENCION

Las caracteristicas de las sondas térmicas establece que éstas sdlo pueden

funcionar con las cargas siguientes (Ver Tabla siguiente).

Tension de funcionamiento...AC

100 Va 500V~

Tension nominal AC 250V

Corriente nominal AC cos ¢ =1,0 25A
Corriente nominal AC cos ¢ = 0,6 1,6 A
Max. corriente de conmutacion permitida I 50A

5.7.3 Arrancador suave (Opcional)

Para equipos > 15 kW recomendamos el uso de arrancador suave.

ATENCION

Los equipos deben ir conectados en Arranque Directo cuando se vayan a utilizar con
arrancadores suaves.
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Fig 27. Esquema de conexiones con arrancador suave (Opcional)
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Comprobacién y ajuste del arrancador suave:

ATENCION En la primera prueba ajustar el potenciémetro en Posicién “C”.

Para mas informacion consulten las instrucciones de instalacién y funcionamiento del fabricante del arrancador
suave que se facilitan con el equipo.

Prueba:

® Primera prueba con el Potenciémetro en posicién “C”.

Ajuste:

® Seleccionar el par de arranque mas bajo posible (dentro de los valores de ajuste posibles).

® También ajustar el tiempo de arranque lo mas largo posible (dentro de la escala de valores posibles).

0581-0001

Fig 28. Comprobacioén y ajuste del arrancador suave

5.7.4 Comprobacion del sentido de giro

En la primera puesta en marcha y después de cada cambio de ubicacién, personal cualificado debe verificar el
sentido de giro.

El sentido de giro (rotacion de la hélice) es correcto si la hélice vista de atras por encima del alojamiento del motor
gira en el sentido de las agujas del reloj (ver flecha). Esto es valido para todos los modelos de RW.

0582-00010

Fig 29. Comprobacién del sentido de giro
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Q Cuando se vaya a comprobar el sentido de giro, el equipo debe estar asegurada de forma que quede
eliminado el riesgo de dafios fisicos por el giro de la hélice, por el flujo del aire resultante o piezas
que puedan salir despedidas. Jamas pongan la mano en el sistema hidraulico.

Q Solo un técnico cualificado puede modificar el sentido de giro.

Q Cuidado con la reaccién de arranque al conectar los equipos Sulzer y al comprobar el sentido de
giro. jPodria ser bastante fuerte!

NOTA Cuando varios equipos vayan conectados a un mismo cuadro eléctrico, debe
verificarse cada uno individualmente.

ATENCION El suministro de la tensién de alimentacién al cuadro eléctrico debe provocar el giro
en el sentido de las agujas del reloj. Si los conductores estan conectados segun
el esquema de conexiones y la identificaciéon de los cables, el sentido de giro sera
correcto.

5.7.5 Modificacién del sentido de giro

c Deben cumplirse las instrucciones de seguridad incluidas en apartados anteriores.

Q Salo un técnico cualificado puede modificar el sentido de giro.

Si el sentido de giro es incorrecto, éste debe modificarse intercambiando dos fases del cable de alimentacion
en el cuadro eléctrico. Posteriormente verificar de nuevo el sentido de giro.

NOTA El dispositivo de medida del sentido de giro controla la secuencia de fases del
suministro de red o la del generador de emergencia.

5.7.6 Conexion del detector de humedad al cuadro eléctrico

La versién standard de los equipos se suministra con electrodos DI para la funcién de vigilancia de la junta.
Con el fin de integrar este sistema al cuadro eléctrico del equipo es preciso colocar un médulo DI de Sulzer y
conectarlo segun el siguiente esquema (Fig. 30).

ATENCION El médulo Sulzer DI debe situarse fuera de la zona de peligro.

ATENCION Deben desconectar el equipo inmediatamente en caso de activarse el detector de
humedad - electrodo DI. Rogamos se pongan en contacto con el Servicio Técnico de
Sulzer.

NOTA Hacer funcionar la bomba con las sondas térmicas y/o dectector de humedad

desconectados invalidara cualquier reclamacién de garantia.
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Conecte el terminal 3
atierra o a la carcasa
de la RW/RCP

Alimentacion eléctrica

? ‘ Salida
Entrada
Sensor

humedad

Fig 30. Amplificador con avisador luminoso

Amplificador electrénico para 50 Hz / 60 Hz
110-230V AC (CSA) (Ref./Part No.: 1 690 7010)

18- 36V DC(CSA) (Ref./PartNo.: 1690 7011)
ATENCION Carga maxima de corriente de contacto del relé: 2 Amperios.

6 Puesta en servicio

Q Deben cumplirse las instrucciones de seguridad incluidas en apartados anteriores.

Antes de la puesta en marcha, es necesario realizar una comprobacién del equipo y una prueba de
funcionamiento. Presten especial atencién a los siguientes aspectos:

® La conexion eléctrica se ha realizado conforme a la normativa vigente.
® Se han conectado las sondas térmicas.

*® El sistema de vigilancia de la junta esta correctamente instalado.

*® Es correcto el ajuste del dispositivo térmico de proteccion del motor.

*® La instalacién de los cables de alimentacion y control del circuito es la correcta.

*® El tendido del cable del motor se ha realizado de forma que éste no pueda quedar atrapado por la hélice.

* Existe el nivel minimo de sumergencia necesario (Ver 1.7 Dimensiones y pesos).

0583-0001
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6.1 Tipos de funcionamiento

min. H min. 0,5B
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B = Anchura del dep6sito, H = Profundidad del agua

Fig 31. Ejemplo de instalacion con aireacion

ATENCION Esta ilustracion es un ejemplo. Consulte a Sulzer su caso para una instalacién
correcta.

ATENCION No se permite el funcionamiento dentro de la zona de aireacion directa.

ATENCION Los equipos deben trabajar totalmente sumergidos en el liquido. Durante el

funcionamiento, la hélice no debe aspirar nada de aire. Asegurense de que se genera
un movimiento suave del liquido. El equipo no debe vibrar excesivamente mientras
esta funcionando.

Que se produzcan vibraciones y una formacion de flujo desigual pueden ser el resultado de:

* Un exceso de agitacion en depésitos pequefios (sélo en el caso de RW).

* Impedimento en la libre entrada o salida del flujo en la zona del aro de corriente, si existe. Cambiar la
posicién o direccién del agitador puede ser de ayuda en estos casos.

* Impedimento en la libre entrada o salida del flujo en la zona del cono directriz (sélo en el caso de RCP).

7 Mantenimiento
Q Deben cumplirse las instrucciones de seguridad incluidas en apartados anteriores.

En especial deben seguirse las recomendaciones sobre mantenimiento especificadas en el apartado 3.2 del
manual de “Instrucciones de seguridad para los productos Sulzer de tipo ABS”.

71 Consejos generales de mantenimiento

Antes de iniciar cualquier trabajo de mantenimiento, personal cualificado debe desconectar
[ l S totalmente el equipo de la red, asegurandose de que no puede ponerse en marcha de nuevo
inadvertidamente.

Q Las tareas de servicio deben ser realizadas Unicamente por personal cualificado.

NOTA Los consejos de mantenimiento aqui facilitados estan destinados a personal
cualificado con los conocimientos técnicos necesarios.

% Las reparaciones de motores anti-deflagrantes sélo pueden realizarse en talleres autorizados que
dispongan del personal cualificado y utilizando piezas originales del fabricante; de otro modo
quedaria inval dada la certificacion Ex.

Los equipos Sulzer son productos fiables de calidad probada sometidos a una minuciosa inspeccion final. Sus
rodamientos de bola con lubricacion permanente y sus sistemas de vigilancia garantizan la 6ptima fiabilidad
del equipo, siempre que su conexion y manipulacion se realicen siguiendo las instrucciones de funcionamiento.
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No obstante, en el caso de producirse algun malfuncionamiento, les rogamos que no improvisen; pdnganse en
contacto con su centro Sulzer.

Esto es especialmente aplicable en el caso de desconexiones continuas del equipo por sobrecarga de
corriente en el cuadro eléctrico o porque saltan las sondas térmicas/sensores del sistema de control de
temperatura, o por la activacion del aviso del detector de humedad (electrodo DI).

ATENCION Periédicamente debe realizarse una inspeccién visual (aprox. cada 3 meses) de los
elementos de sujeciéon, como cadenas y ganchos, para comprobar si muestran sig-
nos de desgaste y corrosion. Sustituirlos si fuera necesario.

El departamento de servicio de Sulzer esta a su disposicion para asesorarles sobre cualquier aplicacion y
solucionar sus problemas de aireacion.

NOTA Las condiciones de la garantia de Sulzer son validas siempre que las reparaciones
se hayan efectuado en un taller autorizado empleando piezas originales Sulzer

ATENCION Recomendamos efectuar controles periédicos para garantizar una larga vida al
equipo (ver Apartado 7.2 Mantenimiento).

NOTA En los trabajos de reparacion no debe aplicarse la “Tabla 1 de IEC 60079-1 y
FM 3615. [En ese caso, pongase en contacto con el servicio de atencidn al cliente de
Sulzer!

7.2 Mantenimiento RW/RCP
c Deben cumplirse las instrucciones de seguridad incluidas en apartados anteriores.

Las inspecciones realizadas a intervalos periddicos y los mantenimientos preventivos garantizan un funcio-
namiento sin problemas. Por este motivo, deben efectuarse, de manera regular, tareas de limpieza completa,
mantenimiento e inspeccion del equipo; prestando especial atencidn a que todas las piezas estén en buenas
condiciones y que la seguridad de funcionamiento quede garantizada. El intervalo en las inspecciones depen-
de del tipo de uso de los equipos.

Los trabajos de mantenimiento e inspeccién deben llevarse a cabo segun la planificaciéon que se incluye al final
de este apartado. La labor realizada debe quedar documentada en la lista de inspeccion adjunta. En caso de
incumplimiento queda invalidada la garantia del fabricante.

7.21 Problemas en el funcionamiento

Ademas de las actuaciones de inspeccion y mantenimiento que se detallan en el apartado 7.3 Intervalos
de inspeccién y mantenimiento, debe realizarse una comprobacion urgente del equipo y la instalacion si se
observan fuertes vibraciones o una formacion de corriente irregular.

Posibles causas:

*® La lamina de liquido que debe cubrir la hélice RW no es la minima requerida.

*® Aireacion en la zona de la hélice RW.

® La direccion de giro de la hélice es incorrecta.

* La hélice esta dafiada.

*® Restriccion en la libre entrada y salida del flujo en la zona del aro de corriente de RW.
® Restriccion en la libre entrada y salida del flujo en la zona del cono directriz del RCP.

* Algunos elementos de la instalacion, por ej., soportes o piezas de acoplamiento, estan defectuosos o se han
aflojado.

En casos como éstos, desconecten inmediatamente el equipo y efectien una inspeccion del mismo. Si no se
localiza la averia o si el problema persiste después de haber creido corregir la posible causa, mantengan el
equipo desconectado. Debe procederse de igual modo si salta continuamente el relé por sobrecarga del cua-
dro eléctrico, o si se activan las sondas térmicas o el detector de humedad (electrodo DI). Recomendamos que
en estos casos soliciten asistencia al Servicio Técnico de Sulzer.
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7.3 Intervalos de inspecciéon y mantenimiento

c Deben cumplirse las instrucciones de seguridad incluidas en apartados anteriores.

CUANDO:

DESCRIPCION:

ACCION:

PROCEDIMIENTO:

Norma: Una vez al mes
Limpieza e inspeccién de los cables de alimentacion y control.

Los cables de alimentacion y control deben limpiarse una vez al mes (y con mayor frecuen-
cia, por ejemplo, en aplicaciones dificiles en las que el liquido esté muy contaminado con
particulas fibrosas). Especialmente retirar todos los materiales fibrosos adheridos. Parte del
mantenimiento periddico es también la inspeccidn de los cables del motor por si se aprecia-
ran arafiazos, fisuras, burbujas o roturas.

Los cables dafiados debe sustituirse inmediatamente. Pbnganse en en contacto con el Ser-
vicio Técnico de Sulzer.

CUANDO:

PROCEDIMIENTO:

Recomendacion: Una vez al mes
Comprobacién del consumo de corriente.

PROCEDIMIENTO:

DESCRIPCION: Comprobar el consumo con un amperimetro. En funcionamiento normal, el consumo de
corriente debe ser constante. Fluctuaciones de corriente ocasionales pueden ser debidas al
tipo de material agitado.

ACCION: Si durante mucho tiempo, y en funcionamiento normal, el consumo de corriente es demasia-
do alto, rogamos se pongan en contacto con el Servicio Técnico de Sulzer.

CUANDO: Norma: Cada 3 meses

PROCEDIMIENTO: Limpieza e inspeccion de las argollas y el equipo de elevacion.

DESCRIPCION: Sacar el equipo del depésito y limpiarlo. Elementos como polipastos, argollas, cables, abra-
zadera, etc. deben someterse a un examen visual con regularidad para detectar posibles
signos de desgaste y corrosion.

ACCION: Sustituir las piezas dafiadas o desgastadas. Rogamos se pongan en contacto con el Servi-

cio Técnico de Sulzer.
Inspeccion de la hélice y del anillo SD (Anillo deflector de solidos).

DESCRIPCION:

ACCION:

PROCEDIMIENTO:

DESCRIPCION: Inspeccionar minuciosamente la hélice. En caso de signos de rotura o desgaste provocados
por la agitacion de materiales muy agresivos o abrasivos. En ambos casos la formacion de
corriente se reduce considerablemente y es necesario sustituir la hélice. Si se aprecia des-
gaste por arafiazos en el tornillo protector de la hélice, sustituyan éste también.

ACCION: Si localizan cualquier dafio de los descritos anteriormente, ponganse en contacto con el
Servicio Técnico de Sulzer.

CUANDO: Recomendacién: Cada 6 meses

PROCEDIMIENTO: Comprobacién resistencia del aislamiento.

DESCRIPCION: Entre las tareas de mantenimiento, debe comprobarse cada 4.000 horas, y/o al menos una
vez al afo la resistencia del aislamiento del bobinado del motor. Si el nivel no es el adecua-
do, es posible que haya entrada agua en el motor.

ACCION: Desconectar el equipo y NO ponerlo en marcha después. Rogamos se pongan en contacto

con el Servicio Técnico de Sulzer.
Prueba funcional de los sistemas de vigilancia.

Cada 4.000 horas y/o al menos una vez al afio, debe comprobarse realizarse una prue-
ba funcional de los sistemas de vigilancia. Para efectuar estas pruebas el agitador debe
enfriarse a temperatura ambiente. El cable de conexién eléctrica del sistema de vigilancia
debe desconectarse del cuadro eléctrico. Las mediciones deben realizarse a través de un
ohmimetro en cada uno de los extremos del cable.

En caso de cualquier problema funcional de los sistemas de vigilancia, rogamos se pongan
en contracto con el Servicio Técnico de Sulzer.
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CUANDO:
PROCEDIMIENTO:

Recomendacién: Una vez al afo

Comprobacioén de los pares de apriete de tornillos y tuercas.

cionamiento

DESCRIPCION: Por motivos de seguridad, recomendamos comprobar una vez al afio que los tornillos estan
bien apretados.
ACCION: Apretar los tornillos segun el par correcto (ver 5.1).
1. Fabricante: Sulzer Pump Solutions Ireland Ltd.
Clonard Road, Wexford

2. Aio de fabricacién:
3. N°de serie:
4. Modelo:
5. Comprobacién antes de la primera Firma:

puesta en marcha:

Comprobaciones periodicas (minimo una vez al aio)

Fecha Observaciones Horas de fun- Firma Reparacion

fecha por/realizada
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Comprobaciones periodicas (minimo una vez al aio)

Fecha

Observaciones

Horas de fun-
cionamiento

Firma

Reparacion
fecha por/realizada
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Sulzer Pump Solutions Ireland Ltd. Clonard Road, Wexford, Ireland
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